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STE -00 WYMAGANIA OGOLNE

Wstep

Specyfikacja techniczna wymagania ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych
dla poszczegdlnych wymagan dotyczacych wykonania i odbioru robot elektrycznych, ktore
zostang wykonane w ramach montazu systemu monitoringu wizyjnego oraz wykonania
przytacza elektrycznego 0,4kV z modernizacja oswietlenia wokdt boiska sportowego przy
gimnazjum im. W. Jagielty w Skwierzynie.

1. Zakres robot objetych STE:

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie montazu systemu monitoringu wizyjnego oraz wykonanie przylacza elektrycznego
0,4kV z modernizacja o$wietlenia wokot boiska sportowego przy gimnazjum im. W. Jagielly
w Skwierzynie.

W zakres tych prac wchodzi :
1. Wykonanie przylacza elektrycznego 0,4 kV z modernizacja o$wietlenia.
2. Montaz systemu monitoringu wizyjnego.

2.0godlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz ich zgodnosc
z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna.

3. Zgodnos$¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i STE

Podstawa wykonania i wyceny robdt jest dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna
oraz przedmiar robdt, a wymagania wyszczegélnione w cho¢by jednym z nich
sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen
w dokumentacji, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru
i Projektanta, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa
i specyfikacja techniczna, a takze z innymi obowiazujacymi przepisami.

Cechy materiatéw 1 elementéw instalacji musza by¢ zgodne z odpowiednimi normami
i nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Wszystkie uzyte materialy do budowy instalacji powinny posiada¢ certyfikat lub aprobatg
techniczna, a montowane urzadzenia certyfikat na znak bezpieczenstwa.

4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegb6lnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywacé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane
z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i1 sa
uwzglednione w cenie kontraktowe;.



5. Materialy.

Uzyte materialy winny odpowiada¢ stosownym wymaganiom, normom i przepisom.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed =zniszczeniem, zanieczyszczeniami
i zachowaty swoja jakos¢.

Wykaz materialow:

- Kamera zewn. z obiektywem, obudowa, zasilaczem i grzatka wg proj.

- Wazelina techniczna N (TN)

- Lepik asfaltowy na zimno Izolbet K

- Bednarka ocynk.25x4mm

- Farba olejna nawierzchniowa czarna

- Farba olejna powierzchniowa zo6tta

- Folia kalandrowana z PCW uplastycz. gr. pow. 0.4-0.6mm gat. I/II

- Piasek zwykly (nienormowany)

—  Zwir do bet. wielofrak. uziar. 4-16mm

- Cement portlandzki zwykty

- Plyty drogowe 50x50x10cm

- Roztwor asfaltowy Abizol R

- Rura przepustowa SRS 75mm (lub réwnowazne)

- Uchwyt do rur

- Rejestrator cyfrowy na 4 kamery z dyskiem twardym 500GB wg proj.

- Wkiadka bezpiecz. WTN-1 32 A 500 V

- Szafa o$wietleniowa SO kompletna,

- Monitor 19" LCD,

- Oprawa do lamp sod. moc. na wys. SGS 102/150W lub réwnowazna ze zrodiem
swiatta (lub rownowazne),

-  Wysiggnik rur.1-ram.1,5 m

- Reflektor podczerwieni IRD zewn. wg proj.

- Puszka z tw.p/t prost. uniw. i odg. PO 75x75 mm IP 44

- Uchwyt stupowy wg proj.

- Rura elektroins. fi 28mm

- Zlaczki kompensacyj. do rur z tw. szt. fi 28

- Listwa elektroinstalacyjna

- Laczniki rozne do listwy elektroinst.

- Ostona rurowa gigtka do kabli DVK 50mm (lub rownowazna )

- Ostona rurowa gigtka do kabli DVK 75mm (lub réwnowazne)

- Ztacze krzyzowe ocynk.

- Tabliczka bezpiecznikowa stupowa TBZ-1/35 lub TB-1 z kpl wkladkami topik. Bi-
WTs 10/6A

- Opaska kablowa typu OKi

- Szafa rozdzielcza SR kompletna

—  Przewdd okr. o zyt.miedz.1-drut. YDY-750 V o przekr.3x2.5 mm®

- Kabel elektroenerg. alum. YAKyY-zo 4x25 0,6/1kV

~ Kabel z zytami Cu YKY-z0 0,6/1 kV 3x2,5 mm’

- Kabel z zytami Cu YKY-20 0,6/1 kV 4x6 mm’

- Shupy stalowe SO 10 PR-B (lub rownowazne)

- Shupy stalowe SO 10 PR-B z dwoma wngkami bezpiecznikowymi (lub rownowazne)

- Skretka FTPf outdoor 4x2x0,5 kat.5 z wypetnieniem do m zastosowan zewn. (lub
rOwnowazne)



- Kofki rozporowe plastikowe

6.Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Wykonawca musi posiadaé
stosowne i wazne dokumenty zezwalajace na ich obstuge i eksploatacjg.

- Wykaz sprz¢tu do wykonania robdét:

- Koparka 1-naczyniowa kotowa 0.25m’

- Ubijak spalinowy 200kg

- Urzadzenie do przebi¢ - spalin. D:60

— Zuraw samochodowy do 4 t

—  Zuraw samochodowy 5-6 t

- Wpyciag do urobku ziemi z nap.elekr.0.18 t

- Ciagnik kotowy 55-63 KW

- Samochdd dostawczy do 0.9 t

- Samochdéd skrzyniowy do 5 t

- Samochdéd skrzyniowy 5-10 t

- Przyczepa dluzycowa do samochodu do 4.5 t
- Samochéd samowytadowczy do 5t

- Samochéd wiezowy z platforma i balkonem
- Podno$nik montazowy samochodowy hydrauliczny

- Przyczepa do przewozenia kabli do 4 t.

7. Obmiar Robot

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robo6t zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i STE, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Rob6t. Obmiaru
Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych Robo6t. Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiggi obmiardéw. Jakikolwiek btad
lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich Robot.
Obmiar obejmuje catos¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostka obmiarowa jest:

- dla przewodéw — m

- dla opraw — szt.

- dla aparatow elektrycznych — szt.

8. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot. Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany
w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania



ogolnego postepu Robot. Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci
Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos$¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilo§ciach Robot wykonanych przez Wykonawcg.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa obejmuje migdzy innymi:

l.
2.

hd

>

10.

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, transportu i magazynowania
(a dla urzadzen technologicznych - wraz z kosztami ich montazu i wlasciwych prob)
1 innymi towarzyszacymi kosztami,

warto§¢ pracy sprzetu i Srodkdéw transportu technologicznego wraz z kosztami
jednorazowymi i innymi towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie

zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu
w calym okresie jego realizacji, tacznie z okresem gwarancyjnym podatki obliczone
zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

sporzadzenie uzupetiajacych , rysunkow, opiséw, opracowanie planu bezpieczenstwa
1 ochrony zdrowia, opracowanie Opinii, itp.,

opracowanie dokumentacji powykonawczej,

koszty wszelkich niezbgdnych ustalen z odpowiednimi instytucjami,

koszty odbiorow 1 przygotowania wszelkich niezb¢dnych dokumentow z nimi
zwigzanych,

koszt rozruchu, wykonanie pomiaréw kontrolnych, préb Koncowych, Préb
Eksploatacyjnych.



STE - 01. Wykonanie przylacza elektrycznego 0,4 kV z modernizacja o$wietlenia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STE

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwiazanych z wykonaniem przyltacza elektrycznego 0,4kV z modernizacja
o$wietlenia.

1.2. Zakres stosowania STE
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach elektromontazowych
zwiazanych z budowa instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie 01.00. specyfikacji.

1.3. Zakres robét objetych STE- 01

STE -01 obejmuje nastepujacy zakres robot:

roboty przygotowawcze,

kopanie rowow dla kabli r¢cznie w gruncie kat. 111,

demontaz stupéw Zelbetowych ZN-10 pojedynczych bez ustojow,

transport wewngtrzny prefabrykatéw zelbetowych,

demontaz oprawy zainstalowanej na trzpieniu stupa lub wysiggniku,

demontaz wysiggnika o ci¢zarze do 30kg,

nasypanie piasku do rowu,

wykopy pionowe rgczne dla urzadzenia przyciskowego wraz z jego zasypaniem

w gruncie nienawodnionym, kat. ITI-IV,

9. przewierty maszyna do przebi¢ poziomych o diugosci przewiertu do 20,0m rurami
o $rednicy nominalnej 75mm w gruntach kat. III-IV (SRS 75 lub rownowazne),

10.uktadanie rur ostonowych z PCW,

11.uktadanie w rurach kabli,

12.uktadanie rgczne w rowach kablowych kabli,

13.obrobka konca kabla ,

14.zasypywanie rowow kablowych ,

15.zageszczanie nasypow ubijakami mechanicznymi, grunt sypki kat. I-11,

16.zaggszczanie nasypOw ubijakami mechanicznymi, grunt spoisty kat. III,

17.zabezpieczenie podziemnej czesci stupa,

18.montaz i stawianie stupéw o$wietleniowych o masie do 300kg,

19.mocowanie wysig¢gnika o masie do 15kg na stupie,

20.wciaganie przewodow YDY-zo 2x2,5mm’ w shupy i wysiegniki,

21.montaz opraw oswietleniowych wg proj.,

22.malowanie liter i cyfr na stupach,

23.wykopy pionowe rgczne dla szafy pomiarowe] wraz z jego zasypaniem w gruncie
nienawodnionym kat. III -1V,

24.montaz uziomow poziomych w wykopie,

25.montaz ztacza kontrolnego,

26.pomiary uziemienia,

27.badanie linii kablowej N.N.

28.pomiary rezystencji izolacji przewodow

29.wytaczenie w ZE linii nN, uziemienie stanowiska- zgloszenie roboty w ZE.

30.pomiar skutecznos$ci zerowania

31.wytyczenie i inwentaryzacja geodezyjna,

32.wykonanie dokumentacji powykonawczej

NI LD =



2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej
sa materialy wyszczeg6lnione w STE — 00, pkt 5 i przedmiarze robot.

Materiaty nalezy skltadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych i1 oswietlonych
z zachowaniem specyficznych cech, do typu i rodzaju materiatow.

Oprawy przechowywa¢ w oryginalnych opakowaniach, z dala od elementow grzejnych,
posortowane na regatach.

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢é wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robdt zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

3. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Wykopy pod shupy i kable

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glebokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod stupy zaleca si¢ wykonywanie
wykopow wasko-przestrzennych recznie. Ich obudowa 1 zabezpieczenie przed osypywaniem
powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02 .

Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu 1 zgodnie
z PN-68/B-06050.

Wykop rowu pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, ST lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony
wykopu. Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposdb zapewniajacy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych, nalezy
powierzchni¢ terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odpltyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie slupa lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen
(np. darniny, korzeni, odpadkéw). Ponadto na catej dtugosci uktadania kabli w ziemi nalezy
przykry¢ je folia koloru niebieskiego. Pod 1 nad kable na catej trasie zastosowa¢ 10cm
podsypki i nasypki. Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20cm
1 zageszczac ubijakami recznymi lub zageszczarka wibracyjna. Wskaznik zageszczenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12. Zaggszczenie nalezy wykonywac
w taki sposob, aby nie spowodowac uszkodzen stupa lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu, nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub
odwiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez Inspektora Nadzoru.

4.2. Montaz shupow

Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem lub recznie. Odchytka osi stupa od pionu, po jego
ustawieniu, nie moze by¢ wigksza niz 0,001 wysokosci stupa.

Stup nalezy ustawia¢ tak, aby jego wneka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy jego
braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna by¢ potozona nizej
niz 20cm od powierzchni chodnika lub gruntu.



4.3. Montaz opraw o$wietleniowych

Montaz opraw na stupach nalezy wykonywaé przy pomocy samochodu z balkonem. Kazda
oprawe¢ przed zamontowaniem nalezy poditaczy¢é do sieci i sprawdzi¢ jej dzialanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).

Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim wciagnigciu przewodow zasilajacych do shupow.
Nalezy stosowa¢ przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zylami miedzianymi
o przekroju zyly nie mniejszym niz 1 mm?. Tlo$¢ przewodow zalezna jest od ilosci opraw.

Od tabliczki bezpiecznikowej do oprawy nalezy prowadzi¢ przewod dwu lub trzy zytowy

w zaleznosci od klasy izolacji zastosowanych urzadzen. Oprawy nalezy mocowac na stupach
w sposob wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodow
zasilajacych i ustawieniu ich w polozenie pracy.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaly, aby nie zmienialy swego potozenia
pod wplywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru.

4.4. Ukladanie kabli

Uktadanie kabli powinno by¢ zgodne z norma PN-76/E-05125 .

Kable powinny by¢ ukladane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrgcanie, rozciaganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C. Kabel mozna
zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewngtrzna jego Srednica.

Bezposrednio w gruncie kable nalezy uklada¢ na glebokosci 0,7m z doktadnoscia +/- Scm
na warstwie piasku o grubosci 10cm z przykryciem réwniez 10cm warstwa piasku,
a nastgpnie warstwa gruntu rodzimego o grubosci, co najmniej 15cm.

Jako ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtuz calej trasy, co najmniej 25cm nad
kablem, nalezy uktada¢ folig koloru niebieskiego szerokosci 20cm.

Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktadac
w przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem si¢
do ich wnetrza wody 1 przed ich zamuleniem.

Kabel ulozony w ziemi na catej swej dtugosci powinien posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne.
Zaleca si¢ przy stupach, szafie oswietleniowej, pozostawienie 2-metrowych zapasow
eksploatacyjnych kabla. Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji
poszczego6lnych odcinkéw kabla induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym
rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 20 MQ/m.

Zblizenia i odleglosci kabla od innych instalacji podano w tablicy 2.

Tablica 2. Odlegtosci kabla sygnalizacyjnego od innych urzadzen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna
Lp. Rodzaj urzadzenia podziemnego odlegto$¢ w cm
pionowa przy | pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu
1 Kable elektroenergetyczne na napigcie
. 2 25 10
znamionowe sieci do 1 kV
2 Kable elektroenergetyczne na napigcie
! Lo .. 50 10
znamionowe sieci wyzsze niz 1 kV
3 Kable telekomunikacyjne 50 50




4 Rurociagi wodociagowe, $cickowe, 50" 50
cieplne, gazowe z gazami niepalnymi

5 Rurociagi z cieczami palnymi 50 100
6 Rurociagi z gazami palnymi Wg PN-91/M-34501 [18]
7 | Czesci podziemne linii napowietrznych i 30

(ustdj, podpora, odciazka)

8 Sciany budynkéw i inne budowle, 50
np. tunele, kanaly

*) Nalezy zastosowa¢ przepust kablowy.

4.5. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Jest to uzaleznione od istniejacego systemu zastosowanego w konkretnej sieci zasilajace]
szafe¢ o$wietleniowa, oraz od warunkow technicznych przylaczenia wydanych przez zaktad
energetyczny.

5. OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru podano w STE-00 pkt. 7.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzeniu podlega:

- osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze
- ulozone rury, listwy, przed wciagnigciem przewodow,
- osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow,
- ulozone w kanatach, lecz nie przykryte kable,
- itp.
7. ODBIOR ROBOT
1. Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykopy pod kable,
- ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
- wykonanie uziomow tasmowych.
2. Do odbioru koncowego wykonanych robot wykonawca powinien przedtozyc¢:
- aktualna dokumentacj¢ powykonawcza,
- protokoly prob montazowych,
- o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robdt 1 gotowosci instalacji
do eksploatacji,
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla uzytych materiatow i urzadzen
- geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza,
- protokoty z dokonanych pomiaréw skuteczno$ci zastosowanej ochrony
przeciwporazeniowej.
- protokoty z dokonanych pomiardw rezystancji uziemien
- protokoty z dokonanych pomiardw natgzenia o$wietlenia
- protokoty z dokonanych pomiardw rezystancji izolacji zyt kabla i ich ciagtosci



3. Komisja odbioru koncowego:

- bada aktualno$¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,

- bada protokoty odbioréw czgsciowych i1 sprawdza usunigcie usterek,
- bada i akceptuje protokoty prob montazowych,

- spisuje protokot odbiorczy.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robdot wykonanych
wg dokumentacji, niniejszej STE 1 dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementow
robot.

9. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

10.

11.

12

13.
14.
15.
16.

17.

Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, pdz. 414 z p6zn. zm.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002r.,
Nr 75, p6z. 690.

Rozporzadzenie Ministra Przemyslu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.)

PN-83/E- 01240: Sprzet elektrotechniczny 1 elektroniczny. Symbole graficzne
zastgpujace napisy ogélnego przeznaczenia.

PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i1 zakonczen przewodow oraz
ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

PN-91/E-05010: Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach
budowlanych

PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona zapewniajaca  bezpieczenstwo. Zastosowanie $rodkéw  ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia ogoélne. Srodki ochrony przed
porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobdr §rodkdw ochrony w zaleznosci od
wplywoéw  zewngtrznych. Wybor  §rodkdw  ochrony  przeciwporazeniowej
w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych.

PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobo6r i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér
1 montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

.PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-EN 60598-2-3 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania.
PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy oswietleniowe zewngtrzne.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy odbiorze.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
badan przy odbiorze.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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STE - 02. Montaz systemu monitoringu wizyjnego

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE- 02

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt montazowych systemu monitoringu wizyjnego wokot boiska sportowego przy
gimnazjum im. W. Jagielty w Skwierzynie.

1.2 Zakres stosowania STE- 02.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy robotach teletechnicznych zwiazanych z realizacja robot wymienionych w punkcie
1.1 STE-02.

1.3 Zakres robot objetych STE- 02.

Zakres robot obejmuje :

- Sprawdzenie i lokalizacja innych przewodow na trasie instalacji

- Kopanie rowow dla kabli r¢cznie, grunt kat. 111

- Nasypanie piasku do rowu o szerokosci do 0,4m

- Nasypanie piasku do rowu o szeroko$ci do 0,6m

- Ulozenie rur ostonowych z PCW o $rednicy 50mm (AROT DVK 50 lub rownowazne)

- Montaz rur i listew lub koryt elektroinstalacyjnych na $cianie

- Uktadanie r¢cznie w rowach kablowych kabli o masie do 0,5 kg/m (YKY-Zo 4x6; 3x2,5)

- Ukladanie w rurach kabli o masie do 0,5kg/m (YKY-zo 4x6; 3x2,5)

- Uktadanie bezposrednio w stupie kabla o masie do 0,5kg (YKY-zo 3x2,5)

- Ukladanie recznie w rowach kablowych kabli o masie do 0,5 kg/m (kabel
telekomunikacyjny do uktadania w ziemi)

- Ukladanie w rurach kabli o masie do 0,5 kg/m (kabel telekom. do uktadania w ziemi)

- Zageszczanie nasypow ubijakami mechanicznymi, grunt sypki kat. I-11

- Zasypywanie rowow dla kabli rgcznie, grunt kat. 11

- Zageszczanie nasypOw ubijakami mechanicznymi, grunt spoisty kat. 111

- Zarobienie na sucho konca kabla 3-zylowego o przekroju zyt do 16 mm?2

-  Wykopy pionowe reczne dla szafy rozdzielczej SR wraz z jego zasypaniem w gruncie
nienawodnionym kat. III-IV

- Montaz szafy SR kompletne;]

- Przebijanie otworow w $cianach lub stropach podtoze z cegly, dtugos$¢ przebicia do 2 1/2
cegly, srednica otworu 40mm

- Ukladanie przewodéw  kabelkowych w  gotowych listwach lub  korytach
elektroinstalacyjnych bez mocowania (kabel telekom)

- Montaz wkladek bezpiecznikowych w rozdzielnicy

- Montaz konstrukcji wsporczej przykrecanej o masie do 2kg na stupie,

- Montaz Aparatow Elektrycznych (kamera, reflektor podczerwieni, monitor LCD,
rejestrator cyfrowy)

- Uruchomienie, podtaczenie oprogramowanie i szkolenie personelu z zakresu obstugi
systemu monitoringu

- Badanie linii kablowej N.N.

- Badanie ochrony przeciwporazeniowej 1 odgromowej instalacji  ochronnej
z zastosowaniem przekaznika przeciwporazeniowego réznicowopradowego

- Badanie skutecznosci zerowania.
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1. MATERIALY

Zestawienie materiatow systemu monitoringu:

- Kabel YKY-Zo 4x6

- Kabel YKY-Z0 3x2,5

- Kabel FTPf Outdoor kat.5 4x2x0,5

- Folia niebieska szer. 25cm

- Piasek nienormowany

- Opaska kablowa do oznaczania kabla

- Wazelina

- Rejestrator BCS DVR0404LN S PLUS z LAN

- Kamera zewngtrzna bez obiektywu SDC425P Dzien /Noc
- Obiektyw do kamery zewngtrznej 3,5-8 mm CS

- Obudowa z grzatka typu MHB-806/12 do kamery zewngtrznej
- O$wietlacz podczerwieni, moc 120 diod, kat Swiecenia 60 stopni
- Dysk twardy HDD 500GB typ PATA 133

- Zasilacz 12V/1200

- wtyk BNC zaciskany

- wtyk DC

- Uchwyt do mocowania na stupie

- Konwerter skretka na BNC

- Przepust kablowy plastikowy fi 75

- Szafa rozdzielcza SR kompletnie wyposazona

2. TRANSPORT.
Srodki 1 urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie 1 dostosowane do
transportu odpowiednich materiatow.

4.WYKONANIE ROBOT.

4.1. Montaz kamer .

Kamery montowac zgodnie z Instrukcja obstugi dla kamer w miejscach przewidzianych
projektem.

System monitoringu wideo terenu boiska sportowego nalezy wykona¢ w oparciu o instalacje
4 zewngtrznych kamer typu dzien/noc z zewngtrznymi reflektorami podczerwieni oraz
rejestratora cyfrowego z 4 wejsciami wideo.

Gloéwne magistrale sygnatowe do kamer nalezy wykona¢ wykorzystujac zelowany kabel
skretkowy.

Na kazdym stupie o$wietleniowym nalezy zainstalowa¢ kamerg typu dzien/noc. Przewody
wprowadza¢ do kamer przez odpowiednie ztacza Do kamery nalezy zamontowac obiektyw
typu CS o ogniskowej 3,5 - 8mm, ktéry umozliwial begdzie regulacj¢ kata widzenia kamery
w zakresie 33 — 67 stopni.

Kamerg¢ z obiektywem nalezy umie$ci¢ w obudowie zewngtrznej z grzatka 12V. Obudowe
kamery nalezy zamontowac¢ na stupie oswietleniowym na wysokosci 6 m od poziomu terenu
za pomoca obejmy typu MH611C. Ponizej kamery nalezy umiesci¢ zewngtrzny reflektor
podczerwieni IRD o kacie $wiecenia 60 stopni.

Kazda par¢ urzadzen (kamera + reflektor) nalezy zasili¢ z 4 oddzielnych obwodow
elektrycznych podtaczonych do szafki rozdzielczej SR za pomoca kabla YKY-zo 3x2,5mm”.
Kamery zasili¢ z zewngtrznych zasilaczy 230V/12V.
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Rejestrator cyfrowy BCS DVR0404LN S PLUS z LAN (lub rownowazny) zainstalowaé
W pomieszczeniu dozoru.

4.2. Ukladanie kabli

Transmisj¢ sygnatu wideo od rejestratora do kamer nalezy zrealizowa¢ w oparciu
0 4 linie sygnatowe zbudowane z kabla skretkowego FTPf Outdoor kat.5 4x2x0,5 oraz kabla
wspotosiowego typu SATEC YAP 75-0,59/3,7+4x0,5.

Kabel skretkowy nalezy utozy¢:

w budynku szkoly — od pomieszczenia dozoru monitoringu przez korytarz na parterze do
tacznika szkota/sala gimnastyczna w korytku instalacyjnym 50/18 zamontowanym pod
sufitem;

na zewnatrz — od ww. lacznika do kazdego z 4 slupoéw oswietleniowych w jednym
wykopie z kablami energetycznymi zachowujac 50 cm dystans od tych kabli.

Kabel wspotosiowy nalezy utozyc¢:

w kazdym shupie oswietleniowym — od wysokosci okoto 120 cm od poziomu terenu (tam
gdzie znajdowac si¢ beda drugie drzwiczki do wnetrza stupa) do kamery.

W kazdym stupie nalezy zamontowac¢ konwerter sygnatu z kabla skrgtkowego na kabel
wspotosiowy.

Przewody wizyjne i przewody zasilajace zasilacze kamer uktada¢ w osobnej przegrodzie
w kanatach kablowych lub osobnych listwach elektroinstalacyjnych.

Zwraca si¢ uwagg na istnienie w korytarzach instalacji teletechnicznych montowanych
w listwach nasciennych zapewniajacych doste¢p do internetu .

Uktadanie kabli powinno przebiega¢ jak w STE-01 punkt 4.4

Rejestracja i archiwizacja obrazu video

Rejestracje 1 archiwizacj¢ obrazu wideo nalezy zrealizowa¢ w oparciu o rejestrator cyfrowy
BCS DVRO0404LN S PLUS z LAN (lub rownowazny) zainstalowany w pomieszczeniu
dozoru.

Rejestrator nalezy skonfigurowa¢ poprzez przegladarke internetowa ustawiajac parametry
wskazane w ponizszej tabeli.

Lp. Parametr Wartos¢
1. Serwer IP 212.49.32.208
2. Nazwa uzytkownika a

3. Hasto a

4, Nazwa hosta 212.49.32.208
5. Port 80
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4.3 Uruchomienie systemu .

System monitoringu uruchomi¢ w oparciu o fabryczne instrukcje obstugi po zamontowaniu
oprogramowania systemowego do obstugi sprzgtu .

Wykonawca prac przygotuje petna instrukcjg obstugi systemu oraz instrukcj¢ skrocona,
przeszkoli obstuge systemu. Program szkolenia oraz liczbg oso6b do przeszkolenia
Wykonawca prac przedstawi do zatwierdzenia dla Inwestora. Szkolenie ma obejmowac
sposoby konfiguracji systemu, wiadomosci dotyczace oprogramowania systemu oraz obshuge
systemu .

4.4 Zasilanie systemu monitoringu

Z istniejacej rozdzielnicy z wolnego obwodu wyprowadzi¢ kablowa lini¢ zasilajaca szafe
rozdzielcza SR kablem YKY-zo 4x6mm®. Z szafy SR wyprowadzi¢ cztery obwody kablowe
YKY-z0 3x2,5mm’ zasilajace osobno kazda z kamer. Ponadto w celu zapewnienia wizji
nalezy ulozy¢ kable FTPf outdoor 4x2x0,5mm’ kat. 5 osobno dla kazdej kamery.
Projektowane kable beda wyprowadzone z budynku z istniejacego pomieszczenia
monitoringu szkoty.

5. Ogolne wymagania dotyczace robot .

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STE — 00.00 . Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiona specyfikacja techniczna,
dokumentacja projektowa oraz poleceniami Inwestora lub jego przedstawicieli.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu :

- dokumentacji powykonawczej instalacji sytemu telewizji dozorowe;j,

- programu szkolenia obstugi ,

- zgodno$ci zastosowanych urzadzen ze specyfikacja techniczng i instrukcjami montazu,
- certyfikat na zamontowane programy uzytkowe,

- protokot pomiardéw elektrycznych,

- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,

7. OBMIAR ROBOT.
Ogo6lne zasady obmiaru podano w ST-00 pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT .

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST 00.00

Odbiorowi bgdzie podlegata kompletna instalacja telewizji dozorowe;.

Odbiorowi beda podlegaty nastepujace elementy robot:

- montaz przewodow i kabli zasilajacych,

- montaz kamer wraz z obudowami i1 elementami mocujacymi,

- zgodno$¢ wykonanych prac z dokumentacja projektowa oraz specyfikacja,

- oprogramowanie systemowe wraz z licencjami .

Do odbioru koncowego nalezy przedstawic:

- karty katalogowe zamontowanego sprz¢tu, DTR oraz instrukcje montazu, instrukcje obstugi,

- licencje na programy ,

- protokot przeszkolenia obstugi ,

- protokoty pomiarow elektrycznych ,

- certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne na uzyte materialy oraz deklaracje
zgodnosci ,

- dokumentacje powykonawcza .
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- ogledziny zewnetrzne oraz sprawdzenie dziatania urzadzen, badanie oraz pomiary grubosci
1 stanu zaggszczenia warstw podsypkowych i zasypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI .

Platnos¢ za wykonane roboty bedzie dokonana na podstawie warunkéw zawartych

w specyfikacji ST 00.00 po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robdt. Dopuszcza
si¢ ptatno$¢ przejsciowa tylko za montaz oprzewodowania dla systemu monitoringu. Nie jest
to jednak obligatoryjne dla Zamawiajacego.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

1.

2.
3.

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres przedmiot
1 wymagania podstawowe .

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania
przy odbiorze.

PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza.
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